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Fiorkunskaper
60 hp mom Zmnena elektroteknik eller data-/datorteknik eller en kombination inklusive
Signaler och system. eller motsvarande, Engelska B/Engelska 6 eller motsvarande

Mal

Efter genomgangen kurs forvantas studenten:

» lunna beskriva enkla dynamiska system med hjilp av matematiska modeller.

o ienkla fall kunna analvsera savil dppna som shitna reglersystem med avseende
pa systemets stahilitet

» lunna forstd och ange specifikationer for ett reglersystem i savil tids- som
frekvensplanet

» saval fran slutna systemets polplacering som det 6ppna systemets
frekvenskarakteristik kunna géra nmliga beddmningar om hur snabbt och hur
oscillativt det slutna systemet &r samt berikna stationiira fel

» behirska syntesmetoderna: polplacering, kompensering, framkoppling och
kaskadkoppling

» utifrdn en systembeskrivning kunna simulera tidsfarlopp. Processparametrar ska
kunna ndras och olika processvariabler ska kunna studeras.



Innehall

De dynamiska system som behandlas &r samtliga tidskontinuerliga och tidsinvarianta.
Med nagra undantag 3r de dven lim3ra

Introduktion till reglerkniken: historia, exempel pa reglersystem och reglerteknikens
grundbegrepp.

Beskrivning av dvnamiska system med hjilp av tidsinvarianta ordindra
differentialelovationer.

Linjarisering. tillstandshegreppet. viktfunktioner, Laplacetransformer,
dverforingsfunktioner, Wyquist- och Bodediagram.

Analys av system. Stabilitetsbegrepp.

Stabilitetsundersékningar med hjdlp av rotortmetoden, Routh- Hurwitz kriterium,
argumentvariationsprincipen och Nyquist-kriteriet. Fas- och amplitudmargmnal.
Svates av reglersystem. Specifikationer, polplacering. kompenseringsfilter, PTD-
regulatorn, framkoppling. kaskadreglering, robusthet, kinslighet for stérningar och
parameterindringar.

Undervisningsformer
Undervisnmgen bestar av foreldsnmgar, dvningar och laborationer. Ovningar utfors 1
grupp. Deltagande vid vissa évningar kan vara obligatoriska.

Examination

Kursen bedéms med betygen A, B, C, D, E. Fx eller F.

Betvget A utgir det higsta betvgssteget, resterande betyg foljer i fallande ordning dir
betyzet E utgir det ligsta betygssteget fir att vara godkind. Betvget F innebér att
studentens prestationer bedémts som underkinda.

Bedomning av de studerandes prestationer sker genom skrifthiga prov och/eller muntliga
prov och/eller redovisning av obligatoriska uppgifter. Den arudsakliga formen for
examination bestdms vid kursstart.

Firnyad examination ges 1 enlighet med Lokala regler fior kurs och examination pa
grundniva och avancerad niva vid Linnéuniversitetet.

Om universitetet beshitat att en student har ratt till sirskilt pedagogiskt stad pa grund av
finktionsnedsatming, har examinator ratt att ge ett anpassat prov eller att studenten
genomfar provet pd ett alternativt satt.

Kursvirdering

TUnder kursens genomfirande eller i ndra anshitning till kursen genomfirs lursvirdering.
Fesultat och analys av genomférd kursvirdering ska skyndsamt aterkopplas tll de
studenter som genomfort kursen. Studenter som deltar vid nista kurstillfille erhaller
aterkopphng vid kursstart. Kursvardening genomférs anonymt.

Overlappning
Kursen kan inte ing3 i en examen tillsammans med filjande kurser som helt eller delvis
dverlappar mnehdllet i denna kurs: 2ED013 Reglerteknik, 7.5 hp

Owvrigt
Betvaskriterier fir A-F-skalan kommuniceras till studenten via sarskilt dolument.
Studenten informeras om kursens betygskriterier senast i samband med kursstart.

Kurslitteratur och dvriga liromedel

Obligatorisk litteratur

Lennartson Bengt, Reglertelnilcens grunder, Studentlitteratur, 2000, Upplaga 4, 2002.
Sidor 513.

Obligatorisk litteratur

Om kursen ges pa engelska sa giiller denna kurslitteraturen.

G.F. Franklin J. D. Powell, and A. Emami-Naeini. Feedback Control of dynamic
systems. Addison-Wesley, sixth edition, 2009. Pages 340.






