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Kursplanen giller fran och med héstterminen 2015

Firkunskaper

Dnr: 2014/4033-3.1.2

Grundliggande behirighet samt Fysik 1b1 / 1a, Matematik 2a / 2b / 2c eller Fysik A

Matematik B (Omradesbeharighet 7/A7). samt genomfiord programbors
Programmerbara styrsystem I 3hp, eller motsvarande

Mal
Kunskap och forstaelse
Studenten ska efter avshutad kurs kunna:

« redogira for funktioner och arbetssatt for styrsystem
« anvinda olika typer av kommunikation mellan styrsystemets delar

Firdighet och formaga
Studenten ska efter avshitad kurs linna:

» utfora forreglings- och sekvensprogrammering samt 16sa styrproblem med bade

digitala och analoga funktioner



Innehall

Hardvaruinstallation

Dhgitala analoga och strukturerade variabler
Programmeringsivningar och problemlasningar i styrsystem
Drift av styr-, Gvervaknings- och alarmsystem

Faltbussar

Styrprinciper, forregling och selkvens

Villkorsstyrning

Human Machine Interface (HMI) och alarmhantering

Undervisningsformer
Undervisning bestar av forelisningar och examinerande dvningar.

Examinationsformer

Kursen bedéms med betygen Underkand, Godkand eller Vil godkand.

Fior betyget godkiint ska de forvantade malen vara uppnadda. For betyget vil godkint
kravs vl godkint pa skrifilie tentamen. Examination sker genom enskilt skrifthst prov,
enskild redovisning av laborativa uppgifter.

Kursvirdering
Kursvirdering sker i enligt sjéfartshégskolans kvalitetsmanual.

Kurslitteratur och dvriga ldromedel

Obligatorisk litteratur
Leldionsunderlag, Sjofartshégskolan
ca 100 sidor samt programvara.



