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Kursplan

Fakulteten for teknik
Sjofartshdgskolan

1ER23U Programmerbara Styrsystem I, 3 hogskolepoédng
Programmable Control Systems I, 3 credits

STCW-referens
Sektion A-III/1 och A-I11/2

Amnesgrupp

Ovriga tekniska &mnen
Niva

Grundniva
Fordjupning

GIN

Faststallande
Faststélld av Fakulteten for teknik 2015-04-02
Kursplanen géller fran och med hdstterminen 2015

Forkunskaper
Grundldggande behorighet samt Fysik A, Matematik B eller Fysik 1b1 / 1a, Matematik
2a/2b/2c (Omradesbehorighet 7/A7).

Mal
Kunskap och forstdelse
Studenten forvéntas efter avslutad kurs kunna:

e redogora for styrsystems funktion och kommunikation

Firdighet och formdga
Studenten forvéntas efter avslutad kurs kunna:

e tillimpa Boolesk algebra, relevanta talsystem och utfora grundlédggande
programmering av styrsystem

Innehéll

Omvandling mellan olika talsystem
Logiska grindar och Boolesk algebra
Minimering av logiska funktioner
Kombinatorisk och sekventiell styrning
Programmering av styrsystem

Lokala och globala variabler
Programspraken FBD, ST och SFC
Réknare och timers



e Datakommunikation

Undervisningsformer
Undervisning bestar av foreldsningar och examinerande dvningar.

Examination

Kursen beddms med betygen Underkind, Godkénd eller Vil godkénd.

For godkant resultat ska de forvantade mélen vara uppnadda. For att erhalla betyget vil
godkant kravs vil godként pa skriftlig tentamen.

Kunskapskontroll sker som foljer:

¢ genom enskild examinerande salstentamen, uppgifter och 6vningsprestationer

Kursviérdering
Kursvérdering sker enligt Sjofartshogskolans kvalitetsmanual.

Kurslitteratur och 6vriga laromedel
Obligatorisk litteratur

Teknisk formelsamling, Sjofartshdogskolan
Kursmaterial, Sjofartshdgskolan



