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Kursplanen gdller fran och med hostterminen 2022

Forkunskaper
Linjér algebra (IMA901), 7,5 hp eller motsvarande.

Mal
Kunskap och forstaelse
Efter att ha dlutfért kursen forvéantas studenten kunna foljande

Dnr: 2021/4761-3.1.2.2

« A.1fdrklara syntesmetoderna: polplacering, kompensering, framkoppling och

kaskadkoppling

» A.2 kunnaredogdra for aterkopplade systems stabilitetsegenskaper utifran Bode-

och Nyquistdiagram.

Fardighet och formaga
Efter att ha dlutfort kursen férvantas studenten kunna féljande

¢ B.1 kunna beskriva enkla dynamiska system med hjélp av matematiska modeller
» B.2i enklafall kunna analysera sdvél dppnasom slutna reglersystem med

avseende pa systemets stabilitet

 B.3 specificeraett reglersystem i sdvél tids som frekvensplanet

» B.4 utifran en systembeskrivning kunna simulera tidsforlopp. Processparametrar

ska kunna éndras och olika processvariabler ska kunna studeras



« B.5i enklafall kunna specificera, modellera, konstruera och verifiera ett
reglersystem for en labbprocess.

Varderingsformaga och forhall ningssétt

» C.1frén sdvd sutna systemets polplacering som det Gppna systemets
frekvenskarakteristik kunna géra rimliga bedémningar om hur snabbt och hur
oscillativt det slutna systemet & samt berdkna stationéra fel

 C.2 utifran en systembeskrivning kunna bedoma vilken typ av regulator som ar
bést |ampad for att erhalla 6nskad robusthet.

Innehall

De dynamiska system som behandlas & samtliga tidskontinuerliga och tidsinvarianta.
Med ndgra undantag &r de &ven linjéara.

« Introduktion till reglerkniken: historia, exempel pareglersystem och
reglerteknikens grundbegrepp.

* Beskrivning av dynamiska system med hjadp av tidsinvarianta ordinéra
differentialekvationer.

« Linjarisering, tillstndsbegreppet, viktfunktioner, L aplacetransformer,
overfdringsfunktioner, Nyquist- och Bodediagram.

» Analysav system. Stabilitetsbegrepp.

» Stabilitetsunderstkningar med hjélp av rotortmetoden, Routh Hurwitz kriterium,
argumentvariationsprincipen och Nyquist kriteriet. Fas och amplitudmarginal.
Syntes av reglersystem. Specifikationer, polplacering, kompenseringsfilter,
PIDregulatorn, framkoppling, kaskadreglering, robusthet, kanslighet for
stérningar och parameterandringar.

» Implementering av regulatorer.

Undervisningsformer
Undervisningen bestér av forel dsningar, vningar och laborationer. Ovningar utforsi
grupp. Deltagande vid vissa 6vningar kan vara obligatoriska.

Examination

Examinationen av kursen delasin i féljande moment:

Kod Bendmning Betyg Poang
2201 Skriftlig tentamen AF-skalan 3,00
2202 L aboration och rapport u/G 2,00

Kursen beddms med betygen A, B, C, D, E, Fx ller F.

Betyget A utgor det hogsta betygssteget, resterande betyg foljer i fallande ordning dar
betyget E utgtr det |&gsta betygssteget for att vara godkénd. Betyget F innebar att
studentens prestationer bedémts som underkanda.

For godkant betyg pa kursen krévs minst betyg E pa samtliga moment. Slutbetyget
bestéams fran tentamen.

Fornyad examination gesi enlighet med Lokalaregler for kurs och examination pa
grundniva och avancerad nivavid Linnéuniversitetet.



Om universitetet beslutat att en student har ratt till sarskilt pedagogiskt stod pa grund av
funktionsnedsattning, har examinator rétt att ge ett anpassat prov eller att studenten
genomfor provet pa ett alternativt sétt.

M aluppfyllelse

Examinationsmomenten kopplas till 1arandemalen enligt foljande:

Mal 2201 2202
Al

A2

B.1
B.2

B.3

B.4
c1
C2

Kursvardering

Under kursens genomfdrande eller i ndra anglutning till kursen genomfors
kursvérdering. Resultat och analys av genomférd kursvérdering ska skyndsamt
aterkopplastill de studenter som genomfort kursen. Studenter som deltar vid nésta
kurstillfalle erhdller terkoppling vid kursstart. Kursvardering genomfors anonymt.

Overlappning
Kursen kan inteingdi examen med annan kurs, varsinnehdll helt eller delvis
overensstammer med innehdllet: 2ED313, 5 hp och 2ED013, 5 hp

Ovrigt

Betygskriterier for A-F-skalan kommunicerastill studenten via sérskilt dokument.
Studenten informeras om kursens betygskriterier senast i samband med kursstart.
Kurdlitteratur och 6vriga laromedel

Glad Torkel, Ljung Lennart, Reglerteknik: grundléggande teori, Studentlitteratur,
Upplaga 4, 2006. ISBN: 9789144022758. Sidor 244.



